1.7 Ubicazione dei principali componenti.

Riportiamo nel seguito una figura
rappresentante la macchina e le
diverse parti che la compongono.

1) Scatola comandi,

2} Centralina elettrica (comandi a
terra);

3) Centralina idraulica;

) Motori idraulici di trazione;

5)  Gruppo idraulico di controllo

trazione (piastra trazione);

6) Presa 220V;

7)  Livella circolare per fa verifica
visiva del livellamento della
macchina;

8) Cilindri sollevamento;

9) Balteria;

10} Idroguida;

11) Inclinometro;

) Dispositivo per il controllo
dellisolamento dell’ impianto
elettrico (macchine elettriche E);
13) Pompa manuale di emergenza;

) Cilindri fivellatori (opzione);

15} Motore termico (modelli “€/D”,

D", “EIB");

16) Elettropompa 220v/380V

{opzione solo su D ed E/D);

Presa e interruttori 220V/380V

{opzione solo su D ed E/DY);

Centrale elettrica 220V/380V

controllo elettropompa (opzione

D ed E/D);
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Motore Diesel (modelio E/D)
Tipo motore Diesel - Hatz 2G40 - Halz 2G40 -
Potenza max, motore ~ KW - 16,4 164
Velocita max. in trazione - m/s - - 1,2 1.2
Velocita min. in trazione - m/s - - 0,1 - 0,1 - - -
Capacita serbatoio gasolio - | - 20 - 20
Capacita serbatoio olio - |- 63 63 - -
Max. pendenza superabile - % - 25 25
Cubatura - m? - 17.9 17,9 -
Peso macchina a vuoto (*) - Kg -
Carico massimo su ogni ruota — Kg - -
Motore Diesel (madello D)
Halz 2G40
Tipo motore Diesel Halz 2G40 | Halz 2G40 Halz 2G40 | Hatz 2G40 ISljZlJ
3CD1
16,4
Polenza max. motore - KW - - 16,4 16,4 - 16,4 16,4 24- 5
Balteria avviamento - V/Ah- - 24185 24/85 = - 24/85 24185 24/85
Velocita max. in trazione - m/s - 1,2 1,2 - 1,2 1,2 1,3
Velocita min. in trazione - m/s - 0,1 0,1 - - 01 0,1 0,1
Capacita serbatoio gasolio - | - - 20 20 20 20 45
Capacita serbatoio olio - |- 63 63 63 63 145
Max. pendenza superabile - % 25 25 25 25 35
Cubatura - m? - - - 179 17,9 - 191 19,1 244
Peso macchina a vuoto (*) - Kg- - 4420 4820 - 4750 5150 5870
Carico massimo su ogni ruota ~ Kg - 1770 1930 - 1900 2060 2350
Elettropompa 380V
(opzione modello D)
Potenza max. - KW-
Corrente max. assorbita - A- -
Velocita max. in trazione - m/s- - - -
Velacita min. in trazione - m/s - -
Max. pendenza superabile - %- - 4=
Cubatura - m* - - - - - -
Peso macchina a vuoto (*) - Kg- - -
Carico massimo su ogni ruota — Kg - - - — -
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L
W e . g " Y § il & a
Descrizione %J g g g § § ué =3 g § ‘zr
[ o =) [=3) I w N = -— S [=3
18 | & & 8 | & | 5| & | 5 5| 8
w
Altezza max. di lavoro - m - 11,2 11,2 11,2 11,2 11,2 14 13,8 14 -14 13,8 14
Allezza max. piano di calpestio —m 9,2 9,2 9,2 9,2 9,2 12 11,8 12 12 11,8 12
Portata max. - Kg - 700 700 700 700 700 500 500 500 500 500 700
N® max. di persone sulla piattaforma 3 3 3 3 3 3 3 3 3 3 3‘-
Eslensione max. piallaforma —m - 1,540,485 | 1,17+1,17 | 1,540,485 | 1,540,485 TATHAT | 1,540,485 | 1,17+4,17 | 1,540,485 | 1,540,485 1A7T+H47 | 1,17+1,17
Portala max. con parle estesa~ Kg 500 700 500 500 500 500 500 500 500 500 500
N. max. di persone sulla parle eslesa 3 3 3 3 3 3 3 3 3 3 3
Altezza max. di trazione - m 9,2 9,2 9,2 9,2 9,2 12 8 12 12 8 8
Dimensioni max, piattaforma ~ 140 | A7d0x | tra0x | 4m0x [ 0x | rox | t7dox | trox | 0w | 0w | Taoc ]
Standard - mm - 5480 5835 5480 5480 5835 5480 5835 5480 5480 5835 5835
Pressione idraulica max, — bar - 210 210 210 170 170 | 210 210 210 170 170 190
N APAAP AP AR AR
Tigo gofine 10%16.5 | 10x16.5 10x_16.5 10x16.5 | 10x16.5 | 10x165 | 10x16.5 | 10x 16.5 10x16.5 | 10x16.5 [ 31x15.50
(1 (1) (1) (1) (1) (1) (1) (1) (1) (1) x 16
Temperalura max. di esercizio - °C - +50° +50° +50° +50° +50° +50° +50° +50° +50° +50° +50°
Temperalura min, di esercizio - °C - -5° -5° -5° -5° -5° -5° -5° -5° -5° -5° -5°
Limiti di stabilita:
Inclinazione longitudinale - gradi - 3° 3 3° 3’ 3° 3° 3° 3° 3° 3° 3°
Inclinazione trasversale — gradi - 2° 2° 27 2 2° 2° 28 2° 2° 28 2°
Forza venlo max, (*) - mjs - 7| 12s@ | 17 17 17 12,5 125 126 125 12,5 12,5
Alimentazione a balteria
Tensione e capacita batteria - V/Ah- 48/300 481300 48/300 - 48/300 48/300 48/300
Peso batteria - kg - 2x220 2x220 | 2x22 - 2x220 2x220 | 2x220
Caricaballeria monofase ~ V/A- 48/45 (HF) | 48/45 (HF) | 48/45 (HF) 48145 (HF) | 48/45 (HF) | 48/45 (HF)
é{f{?g‘;’t‘)‘:‘gﬁg;"’/ﬁf"’b“& ol 15 15 15 15 15 15
Polenza max. - KW- 45 4,5 4,5 - 4,5 4,5 4,5
Potenza elettropompa 1 - KW- 45 45 45 4,5 45 45 -
Corrente max. assorbila - A- 160 160 160 - 160 160 160
Potenza elettropompa 2 - KW-
Corrente max. assorbita — A- - - - -
Polenza elettropompa 3 — KW- -~
Corrente max. assorbita - A- -
Velocita max, in trazione — m/s- 11 1,1 1,1 11 1,1 11 - |
Velocita min. in trazione - m/s 0,1 0,1 0,1 - 0,1 0,1 0,1
Capacita serbatoio olio - |- 40 40 40 - 40 40 40 -
Max. pendenza superabile - %- 25 25 25 - 22 22 22
Cubalura-m™ 179 179 17,9 19,1 19,1 19,1
 Peso macchina a vuolo ()~ Kg- 4450 | 4850 4715 | 5150 — 18
Carico massimo su ogni ruota - Kg - 1780 1940 - 1900 2060 j
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